TP Outil de découpe

Mouvements Icônes

Indiquez ce qui est écrit dans la « bulle info » pour les icônes suivantes :

[image: image1.bmp]   ………………………………..

[image: image2.bmp]   
………………………………..

[image: image3.bmp]
………………………………..

[image: image4.bmp]
………………………………..

Mouvements possibles :

· rotation lorsque la pièce tourne

· translation lorsque la pièce se déplace en ligne droite

· rotation et translation

· aucun mouvement

1. Mouvement possible du poinçon par rapport à la tôle (1ère contrainte) ?

………………………………………………………………………………………………………..

2. Mouvement possible du poinçon par rapport à la tôle (2ème contrainte) ?

………………………………………………………………………………………………………..

3. Mouvement possible de la matrice par rapport à la tôle (1ère contrainte) ?

………………………………………………………………………………………………………..

4. Mouvement possible de la matrice par rapport à la tôle (2ème contrainte) ?

………………………………………………………………………………………………………..

5. Mouvement possible de la vis par rapport à la tôle (1ère contrainte) ?

………………………………………………………………………………………………………..

6. Mouvement possible de la vis par rapport à la tôle (2ème contrainte) ?

………………………………………………………………………………………………………..

Le mot « assemblage » pour nous technicien a deux significations :

· Action dans le but de  monter des pièces, afin de constituer un ensemble.

· Résultat du montage, les pièces assemblées ne doivent plus avoir aucun mouvement entre elles, quels que soient les moments de l’utilisation.

7. Lorsque la vis est serrée sur l’outil de découpe réel les pièces sont assemblées. Sur l’outil de découpe virtuel (en image de synthèse) que vous venez de créer, les pièces sont-elles assemblées ?

……………………………………………………………………………..…………………………
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